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HYDRAULISCHER SCHLITZWANDGREIFER
HYDRAULIC DIAPHRAGM WALL GRAB
BENNE HYDRAULIQUE POUR PAROI MOULEE

TYPE HSWG

ausgertstet mit:
Vertikalitatsmess- und
Steuersystem einschlieBlich
Messdatenaufzeichnung
(Patente in vielen Landern)

equipped with:

Deviation control and
print-out system

(Patents in many countries)

équipé de:

Controle de verticalité et de
commande y compris
enregistrement des données
(brevets dans de nombreux pays)

HSWG 3.2 /1500
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LEFFER

Hydraulischer Schlitzwandgreifer Typ HSWG
Hydraulic Diaphragm Wall Grab Type HSWG /
Benne Hydraulique pour Paroi Moulée Type HSWG

min- 400
Technische Daten und Typen max. 1500 "'l J N

Technical Data and Types
Caractéristiques Techniques et Types

HSWG 3.2 /400 - 800

Schlitzwandbreite ................. mm Fordermenge SchlieBzylinder/Schlauchtrommeln .. I/min.
Wall Width ..., mm | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | — | Pump Rate Closing Cylinder/Hose reels ........... I/min. {300/80
Largeur de la paroi moulée ... mm Débit vérin de fermeture/tambour a cable ....... [/min.
Greifergewicht ........ccoeveveennes kg . .
Grab Weight ..kg | 13000 | 13500 | 14000 | 14500 | 15000 | — Q’:i’r'ﬁ'ﬁ’;\';;t”"g %0
Poids de benne TR eeeeneneee e
PUISSANCE ...
Maulweite (Max.) .ooevevveereenne m
Open Shell Width (max.) ......... m| 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 — | Neigungsanzeige ........coocveenierniernicrnicnieneenneens
Overture des pelles .................. m Inclination Detection .........c.oveeerrereeeeinireneeeeinirenes Xy
Schaufelinhalt ... | Indication de pente ........ccveereeneeneeineenee s
Capacity .....ooceeeereereeenens [{ 500 | 700 | 900 | 1100 | 1300 | — T T S —
Contenu des pelles ! Inclination Adjusting £2°
Correction de pente

HSWG 3.2 /600 - 1000 Hub- und Senkgeschwindigkeit (max.) ................. m/min.
schlitzwandbreite mm Lifting and Lowering Speed (max.) ........c.c..... m/min. | 50
Wall Width ........oo.........mm | — | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | Vitesse montée/descente (Max.) ................ m/min.
Largeur de la paroi moulée ... mm Hydraulikdruck (MaX.) ..o bar
Greifergewicht ......ccoocvvevvinenne kg Hydraulic Pressure (max.) ...... ... bar | 320
Grab Weight .....ccocoevevriieinenns kg | — | 14000 | 14500 | 15000 | 15500 | 16000 | Pression hydraulique (MaXx.) ........ccoceerreerrernerene. bar
Poids de benne ........cccccoeuveenee kg
Maulweite (max) m SChlIEBKIaft ...

Sy Closing Force .............. 1000

Open Shell Width (max.) ......... m| — 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 | Effort de Fermeture
Overture des pelles ........ccoene. m
Schaufelinhalt v, | SchlieBzeit/OfNUNGSZEIt wvvvvvveeeeeeveeeeeeeeeeeneeeeeeneeeneeeeee sec
CaPACItY ovvvevveeeeeriereereereeienn, I - 900 | 1100 | 1300 | 1500 | 1700 | Closing/opening time .........ccccvvvvmvenrenrernnirnnens sec | 8/5

Contenu des pelles .........ccoo....... | Temps de fermeture/d‘ouverture ..........c.coeeenenes sec




Hydraulische Greiferverstellung
X,Y und Drehen + 100°

Die hydraulische Greiferverstellung mit Neigungsmessung
und Anzeige im Flihrerhaus ermdglicht eine Vertikalitat der
Schlitzwand von 1:800. Der Nachweis kann iiber eine Mess-
datenerfassung und grafische Darstellung des Schlitzwand-
verlaufs gefiihrt werden (Patente in vielen Landern).

Hydraulic tilting of the grab
XY and rotation + 100°

The hydraulic tilting with inclination measuring and monitoring
of the operator's cabin guarantees a verticality of the dia-
phragm wall of 1:800. To certity the verticality of the trench
the measured data can be stored and printed out.

(Patents in many countries).

Réglage hydraulique de la benne
XY et rotation = 100°

Le réglage hydraulique de la benne avec mesure et signalisation
au poste de commande du conducteur permet d'obtenir une
verticalité de la paroi moulée de 1:800. La justification en est
possible par poste récepteur des données de mesure et la
réalisation graphique de I'allure de la paroi moulée (Brevets
dans de nombreux pays).

Technische Daten und Typen
Technical Data and Types
Caractéristiques Techniques et Types
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Ausrichtzylinder
Y iilng cylinder #1°

vérin de posilion

Drehzylinder
rolabion cylinder
vérin de rolalion

Ausrichizylinder i
Xiiting cylinder  #2°
|__vérin de position

it

Neigungsmefisonde
inclination sensor
sonde d'inclinalion

HSWG 3.2 /800 - 1200

Schlitzwandbreite ................. mm Fordermenge SchlieBzylinder/Schlauchtrommeln .. I/min.
Wall Width .....cooovriirriins mm [ 800 | 1000 | 1200 [ — - — | Pump Rate Closing Cylinder/Hose reels ........... I/min. |300/80
Largeur de la paroi moulée ... mm Débit vérin de fermeture/tambour a cable ....... [/min.
Greifergewicht .........ccocvveveene. kg . -
Grab Weight kg | 15000 | 17000 [19000 | — | — | — |Antriebsleistung "
Poids de benne ..........ccoveeunenee kg ain FOWET ...oooooo..
PUISSANCE ...
Maulweite (Max.) .ooeeevveervennne m
Open Shell Width (max.) ......... m| 3.2 3.2 3.2 - - — | Neigungsanzeige ........cocveenierniemnieniennienienneeas
Overtures de pelles .................. m Indication Detection ...........ccccceeeeueuereieerererereseeiererenene Xy
Schaufelinhalt | Indication de Pente ........cccoveeeeuerrereeeenreseeseeesenens
CapaCIty """""""""""""" || 1500 1700 2200 - - - Neigungskorrektur ____________________________________________________
Contenu des pelles ! Indication Adjusting £2°
Correction de pente

HSWG 3.2/ 1000 - 1500 Hub- und Senkgeschwindigkeit (max.) ................. m/min.
Schlitzwandbreite ... mm Lifting and Lowering Speed (max.) ........c.co.... m/min. | 50
Wall Width ..o mm| — |[1000 | 1200 | 1500 | — | — |Vitesse montée/descente (Max) ................ m/min.
Largeur de la paroi moulée ... mm T P—— bar
Greifergewicht .....ccccocvvvevvinenne kg Hydraulic Pressure (max.) ...... .bar | 320
Grab Weight .....ccocoeveeriennenns kg | — /17000 | 19000 | 22000 | — - Pression hydraulic (MaXx.) ......cceveeeeneeeenieeirecinenns bar
Poids de benne ........cccccoeureenee. kg
Maulweite (max) - SChlIEBKIAft ...
Open Shell Width (max) .. m | — | 32 | 32 | 32 | — | — |Sjosigforce........ 1000
Overtures de pelles .........ccc..... m
Schaufelinhalt v, | SchlieBzeit/OfNUNGSZEIt wvvvvvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeneeeeeeseeeeee sec
(@YY 1 A I| — | 1700 | 2200 | 3000 | — — | Closing/opening time .........coooevveurreeesnnreeennnns sec | 8/5
Contenu des pelles ..........cc....... | Temps de fermeture/d’ouverture .........cccoocveenee sec
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ALLGEMEINE ANMERKUNGEN
zum hydraulischen Schlitzwandgreifer

Der hydraulische Schlitzwandgreifer HSWG ist ausgeriistet mit einem permanenten Mess- und Steuersystem, das es erméglicht, primar
eine Abweichung von der senkrechten Aushubrichtung unverziiglich zu erkennen, diese dem Leitstand des Geratefiihrers anzuzeigen
und sekundar mittels einer Richtungsanderung des Greifers eine eingetretene Abweichung von der Senkrechten zu korrigieren. Damit
wird auch bis in groBere Tiefen (iber 50 m) eine hohe Genauigkeit erreicht und die Herstellung von Schlitzwanden mit Greifern perfektio-
niert. Der hydraulische Schlitzwandgreifer arbeitet gerdusch- und vibrationsfrei.

Die Bedienung ist einfach im Vergleich zum meschanischen Schlitzwandgreifer. Durch die besondere Authangung Gber zwei Seile, die
jeweils einmal eingeschert sind, kann der hydraulische Schlitzwandgreifer mit einem kleineren Tragergerat betrieben werden, wodurch
ein wirtschaftlicherer Einsatz bei einer verbesserten Mobilitét erreicht werden.

GENERAL REMARKS
regarding the Hydraulic Casing Rotators

The hydraulic diaphragm wall grab HSWG is equipped with a permanent measuring and control system which makes it possible primarily
to recognize any deviation of the vertical excavating direction immediately and to indicate same to the control panel of the operator
and secondarily to correct any deviation of the vertical position by means of a modification of the direction of the grab. Thus, high
accuracy is obtained also at deeper depths (more than 50 m) and the construction of diaphragm walls by means of grab excavation is
thus perfected. The hydraulic diaphragm wall grab operates free of noise and vibration.

Operation is easy compared to the mechanical diaphragm wall grab. By means of the special suspension via two ropes, each of which
is deflected once, the hydraulic diaphragm wall grab can be operated by means of a smaller carrier unit whereby a more economical
application with improved mobility is achieved.

DESCRIPTION ET POSSIBILITES
de la machine de forage rotative continue.

La benne hydraulique pour paroi moulée HSWG est dotée d'un systéme de mesure et de commande qui permet

1. de détecter immédiatement une déviation de la direction de fouille et de la signaler au poste de commande du conducteur

2. de corriger cette déviation en conséquence par une modification de la direction de benne.

On obtient ainsi, méme en profendeurs conséquentes (au-dela de 50 m) une précision optimale et |'exécution de parois moulées avec
des bennes s'avére ainsi perfectionnée.

En plus, cette benne hydraulic travaille sans bruits ni vibrations. Sa manoeuvre est simple par rapport a celle de la benne méchanique.
Grace a la suspension spéciale au moyen de deux cables avec poulie de renvoi respective, la benne hydraulic peut fonctionner avec un
excavateur plus petit, ce qui permet un travail plus économique et une meilleure mobilité.



